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Unit-1: Introduction 

1. Describe the main objective of learning CAD.  

             CAD ળીખલાનો ભુખ્મ ઉદ્દેળ લર્ણલો. 

2. What knowledge and skill are required for application of CAD/CAM? 

CAD / CAM એપ્લરકેળન ભાટ ેકમા જ્ઞાન અન ેકૌળલ્મ જરૂયી છે? 

3. What do you mean by Raster scan? 

યાસ્ટય સ્કને દ્લાયા તભાયો ળુું અર્ણ છે? 

4. Define CAD. 

CAD વ્માખ્માપ્મત કયો. 

5. What is a resolution? 

યીવોરુવન ળુું છે? 

6. Explain the concept of CAD. 

CAD ની પ્લબાલના વભજાલો. 

7. What do you mean by animation? 

એપ્નભેળન દ્લાયા તભાયો ળુું અર્ણ ર્ામ છે? 

8. What are the difference between ROM, PROM and EPROM? 

ROM, PROM અને EPROM લચ્ચે ળુું તપાલત છે? 

9. What is a CAD process? 

CAD પ્રક્રિમા ળુું છે? 

10. What are the full forms of CADD and CAPP? 

CADD અન ેCAPP નાું વું઩ૂર્ણ સ્લરૂ઩ો ળુું છે? 

11. What are the reasons for implementing CAD system? 

CAD પ્વસ્ટભ અભરીકયર્નાું કાયર્ો ળુું છે? 

12. Write the names of the design steps used in CAD. 

CAD ભાું ઉ઩મોગભાું રેલાતા ક્રડઝાઇનનાું ઩ગરા રખો. 

13. What are the benefits of using CAD system? 

CAD પ્વસ્ટભનો ઉ઩મોગ કયલાનાું કમા રાબો છે? 

 

 



14. State any two importance of using CAD in industries. 

ઉદ્યોગોભાું CADનો ઉ઩મોગ કયલાના કોઈ઩ર્ ફ ેભશત્લ  રખો. 

15. What do you mean by CAM? 

તભાયો CAM દ્લાયા ળુું અર્ણ છે? 

16. Define CAD and explain in brief. 

CAD વ્માખ્માપ્મત કયો અને ટૂુંકભાું વભજાલો. 

17. Explain the importance of CAD/CAM in industries. 

ઉદ્યોગોભાું CAD / CAM ના ભશત્લન ેવભજાલો. 

18. List out the advantages of CAD. 

CAD ના રાબોની માદી ફનાલો. 

19. Explain the need of attitude in CAD. 

CADભાું લરર્ની જરૂક્રયમાત વભજાલો. 

20. Explain the following terms in brief  

(a)RAM (b) USB (c) CPU (d) VRAM. 

વુંપ્િલતભાું નીચેની ળયતો વભજાલો  

(એ) યભે (ફી) મુએવફી (વી) વી઩ીમુ (ડી) લીઆયએએભ 

21. Write some of the applications of CAD. 

CAD ના કેટરાક ઉ઩મોગ રખો. 

22. Discuss the various design related tasks performed by CAD. 

CAD દ્લાયા કયલાભાું આલતી પ્લપ્લધ ક્રડઝાઇન વુંફુંપ્ધત કામોની ચચાણ કયો. 

23. Explain CAD process with the help of cyclic diagram. 

ચિીમ ડામાગ્રાભની ભદદર્ી CAD પ્રક્રિમા વભજાલો. 

24. What are the functional areas of CAD? Explain any two in detail. 

CADના કામણકાયી િેત્રો ળુું છે? પ્લગતલાય કોઈ઩ર્ ફે વભજાલો. 

25. Explain the history and concept of CAD in detail. 

CAD નો ઈપ્તશાવ અને પ્લબાલના (concept) વભજાલો. 

26. Why CAD is useful for industries? 

ઉદ્યોગો ભાટ ેCAD કભે ઉ઩મોગી છે? 

27. Give some of the terminology used in CAD and discuss it. 

CADભાું ઉ઩મોગભાું રેલાતી કટેરીક ઩ક્રયબા઴ા આ઩ો અન ેતનેી ચચાણ કયો. 

28. Enlist some of the reasons to implement CAD system? 

CAD પ્વસ્ટભ અભરભાું ભૂકલાના કેટરાક કાયર્ો રખો. 



29. Which important points should be considered while doing the design review and 

evaluation? 

ક્રડઝાઇન વભીિા અને ભૂલ્માુંકન કયતી લખતે કમા ભશત્લનાું ભુદ્દા ધ્માનભાું રેલા જોઈએ? 

30. Explain the concept of Engineering Analysis and Design Review & Evaluation. 

એન્જીપ્નમરયગ એનાપ્રપ્વવ અન ેક્રડઝાઇન ક્રયવ્મ ૂએન્જડ ઇલેલ્મુએળનનો ખ્માર વભજાલો 

31. Write some of the silent features of CAD. 

CAD ની કેટરીક silent વુપ્લધાઓ રખો. 

32. Explain the basic procedure of design with CAD. 

CAD વાર્ેની ક્રડઝાઇનની ભૂ઱બતૂ પ્રક્રિમા વભજાલો. 

33. Write some of the advantages and disadvantages of using CAD system. 

CAD પ્વસ્ટભનો ઉ઩મોગ કયલાના કેટરાક પામદા અન ેગેયપામદા રખો. 

34. How CAD is helpful in making the work of design engineer simpler? 

ક્રડઝાઇન એપ્ન્જજપ્નમયનુું કામણ વય઱ ફનાલલા ભાટ ેCAD કલેી યીતે ઉ઩મોગી છે? 

35. Give some industrial applications of CAD. 

CADની કેટરીક ઔદ્યોપ્ગક એપ્લરકેળન્જવ આ઩ો. 

 

 

Unit-2: Hardware and software in CAD system 

1. Define scaling. 

સ્કેલરગ વ્માખ્માપ્મત કયો 

2. Draw block diagram of CAD workstation. 

CAD લકણસ્ટેળન ની આકૃપ્ત દોયો. 

3. What are output devices? Name few output devices. 

આઉટ઩ટુ ક્રડલાઇવીવ ળુું છે? ર્ોડા આઉટ઩ુટ ઉ઩કયર્ોના નાભ આ઩ો. 

4. Draw block diagram of CAD workstation. 

CAD લકણસ્ટેળન ની આકૃપ્ત દોયો. 

5. What is the use of storage devices? 

વુંગ્રશ ઉ઩કયર્ોનો ઉ઩મોગ ળુું છે? 

6. Enlist different input devices. 

પ્લપ્લધ ઇન઩ટુ ઉ઩કયર્ોની માદી ફનાલો. 

 



7. What are the types of workstation? 

લકણસ્ટેળન કમા કમા પ્રકાયનાું છે? 

8. Define scaling. 

સ્કેલરગ વ્માખ્માપ્મત કયો 

9. What is the use of motherboard? 

ભધયફોડણ નો ઉ઩મોગ ળુું છે? 

10. What is the function of CAD workstation? 

CAD લકણસ્ટેળન નુું કામણ ળુું છે? 

11. Explain “Mirroring” for 2D transformation in brief. 

વુંપ્િલતભાું 2 ડીરૂ઩ાુંતય ભાટે "પ્ભયરયગ" વભજાલો. 

12. What are composite devices? 

વુંમુક્ત ઉ઩કયર્ો ળુું છે? 

13. What are output devices? Name few output devices. 

આઉટ઩ટુ ક્રડલાઇવીવ ળુું છે? ર્ોડા આઉટ઩ુટ ઉ઩કયર્ોના નાભ આ઩ો. 

14. What is geometrical transformation? 

બૌપ્ભપ્તક રૂ઩ાુંતય ળુું છે? 

15. Why inventor software is used? 

ળા ભાટે ઈન્જલેંટય વૉફ્ટલયેનો ઉ઩મોગ કયલાભાું આલે છે? 

16. A line having end coordinates A(5,11) and B(22,34) is scaled by 7 units along X axis and 

10 units along Y axis, and then it is rotated by     clockwise. Find the new coordinates 

of the line? 

એક યેખા જેના છેડાના કોઓડીનેટ A(5,11) અને B(22,34) છે ત ેX અિ ઩ય 7 એકાુંળ અન ેY અિ ઩ય 10 એકાુંળ 

સ્કેર કયી છે અન ે઩છી તેન ે૬૦˚ એ ઘક્રડમા઱ ની ક્રદળા ભા પયાલી છે. તો તે યેખા ના નલા કોઓડીનટે ળોધો. 

17. Enlist types of 2D geometrical transformation and explain any one in brief. 

2ડી બૌપ્ભપ્તક રૂ઩ાુંતયના પ્રકાયોની માદી રખો અને વુંપ્િલતભાું કોઈ઩ર્ એક વભજાલો. 

18. What is CPU? Explain its functions in detail. 

વી઩ીમ ુળુું છે? તેના પ્લધેમોન ેપ્લગતલાય જર્ાલો. 

19. Enlist the various graphics standards and explain any one in detail. 

પ્લપ્લધ ગ્રાક્રપક્વ ધોયર્ોની માદી આ઩ો અન ેકોઈ ઩ર્ એક નુું પ્લગતલાય લર્ણન કયો. 

 



20. Explain CAD workstation in brief. 

વુંપ્િલતભાું CAD લકણસ્ટેળન વભજાલો. 

21. What are the applications of input and output devices? 

ઈન઩ટુ અન ેઆઉટ઩ુટ ક્રડલાઇવીવ ની એપ્લરકેળન્જવ ળુું છે? 

22. Enlist types of 2D geometrical transformation and explain any one in brief. 

2ડી બૌપ્ભપ્તક રૂ઩ાુંતયના પ્રકાયોની માદી રખો અને વુંપ્િલતભાું કોઈ઩ર્ એક વભજાલો. 

23. List out the different output devices and explain any two. 

પ્લપ્લધ આઉટ઩ટુ ક્રડલાઇવની માદી આ઩ો અને કોઈ઩ર્ ફ ેવભજાલો. 

24. Write the configuration of CAD workstation? 

CAD લકણસ્ટેળન નુું રૂ઩ યેખાુંકન રખો? 

25. Name some imaging and input devices and explain any two in detail. 

કેટરાક ઇભેલજગ અન ેઇન઩ટુ ઉ઩કયર્ો ના નાભ આ઩ો અન ેકોઈ઩ર્ ફે પ્લગતલાય લર્ણન કયો. 

26. A line having end coordinates A(1,1) and B(2,1) is scaled by 4 units along X axis and 3 

units along Y axis, and then it is rotated by     clockwise. Find the new coordinates of 

the line? 

એક યેખા જેના છેડાના કોઓડીનેટ A(1,1) અન ેB(2,1) છે ત ેX અિ ઩ય 4 એકાુંળ અન ેY અિ ઩ય 3 એકાુંળ સ્કેર 

કયી છે અને ઩છી તનેે ૬૦˚ એ ઘક્રડમા઱ ની ક્રદળા ભા પયાલી છે. તો તે યેખા ના નલા કોઓડીનટે ળોધો. 

27. Enlist the various graphics standards and explain any one in detail.  

પ્લપ્લધ ગ્રાક્રપક્વ ધોયર્ોની માદી આ઩ો અન ેકોઈ ઩ર્ એક નુું પ્લગતલાય લર્ણન કયો. 

28. Write some of the applications of using CAD workstation. 

CAD લકણસ્ટેળનના કેટરાક ઉ઩મોગ રખો. 

29. Explain 2D and 3D geometric transformation in detail. 

પ્લગતલાય 2D અને 3D બૌપ્ભપ્તક ઩ક્રયલતણન વભજાલો. 

30. Write short note on 2D transformation. 

2 ડી રૂ઩ાુંતય ઩ય ટૂુંકી નોંધ રખો. 

31. List out the hardware and software in CAD system.  

CAD પ્વસ્ટભભાું શાડણલેય અને વોફ્ટલેય ની માદી આ઩ો. 

32. What is CPU? Explain its functions in detail. 

વી઩ીમુ ળુું છે? તેના પ્લધેમોને પ્લગતલાય જર્ાલો. 

 



33. What is the difference between primary storage and secondary storage? 

પ્રાર્પ્ભક વુંગ્રશ અને ગૌર્વુંગ્રશ લચ્ચે ળુું તપાલત છે? 

34. Explain geometric modelling in detail? 

પ્લગતલાય બૌપ્ભપ્તક ભોડેરીંગ વભજાલો? 

35. Write a short note on 3D printer. 

3D પ્પ્રન્જટય ઩ય ટૂુંકી નોંધ રખો. 

 

Unit - 3: 3D modeling 

1. Which software are used for orthographic drawing? 

ઓર્ૉગ્રાક્રપક યેખાુંકન ભાટ ેકમા વોફ્ટલેયનો ઉ઩મોગ કયલાભાું આલ ેછે? 

2. What is a CSG in modeling? 

ભોડેલરગભાું CSG ળુું છે? 

3. How many number of lines are required to represent a cube in wire frame model? Draw 

a neat sketch of it. 

લામય ફ્રેભ ભોડેરભાું ક્મુફનુું પ્રપ્તપ્નપ્ધત્લ કયલા ભાટે કેટરી રાઇનની જરૂય છે? તેનો એક વુઘડ સ્કેચ દોયો. 

4. Write two applications of surface modeling. 

વ઩ાટી ભોડેરીંગની ફ ેએલરીકેળન રખો 

5. What do you mean by sweep representation? 

સ્લી઩ પ્રપ્તપ્નપ્ધત્લ દ્લાયા તભાયો અર્ણ ળુું છે? 

6. How many numbers of lines are required to represent a cube in wire frame model? Draw 

a neat sketch of it. 

લામય ફ્રેભ ભોડેરભાું ક્મુફનુું પ્રપ્તપ્નપ્ધત્લ કયલા ભાટે કેટરી રાઈન જરૂયી છે? તેનો એક વુઘડ સ્કેચ દોયો. 

7. Which software is allowed to draw Orthographic drawing? How? 

ઑથ્રોગ્રાક્રપક યેખાુંકનન ેદોયલા ભાટ ેકમા વૉફ્ટલેયને ભુંજૂયી છે? કેલી યીત?ે 

8. Which Boolean set operators are used for CSG methods? 

કમા ફુપ્રમન વેટ ઓ઩યેટવણન ેCSG ઩દ્ધપ્તઓ ભાટે ઉ઩મોગભાું રેલામ છે? 

9. Explain surface modeling. 

વ઩ાટી ભોડેલરગ વભજાલો. 

10. What do you mean by axis of rotation? 

઩ક્રયભ્રભર્ની ધયીનો અર્ણ ળુું છે? 

11. What is a CSG in modeling? 

ભોડેલરગભાું CGS ળુું છે? 

12. Which software is used to create an assembly drawing? How? 

એવેમ્ફરી ડ્રોઈંગ ફનાલલા ભાટ ેકમા વોફ્ટલેયનો ઉ઩મોગ કયલાભાું આલે છે? કેલી યીતે? 

13. Which extensions are used in different CAD softwares? 

પ્લપ્લધ CAD વોફ્ટલેવણભાું કમા એક્સ્ટને્જળન્જવનો ઉ઩મોગ કયલાભાું આલે છે? 

 



14. What are the applied features of parametric modeling? 

઩ેયાભેક્રિક ભૉડલરગના રાગુ રિર્ો ક્માું ક્માું છે? 

15. What do you mean by constrain in any parametric software? 

કોઈ઩ર્ ઩ેયાભેક્રિક વૉફ્ટલેયભાું constrain નો અર્ણ ળુું છે? 

16. Write procedure to create assembly using Inventor. 

ઇન્જલેંટયની ભદદર્ી એવેમ્ફપ્ર ફનાલલા ભાટે ની કામણલાશી રખો. 

17. What do you mean by CSG in Geometrical modeling? Explain in brief. 

ીઓભિેીકર ભોડેલરગભાું CGS દ્લાયા તભે ળુું ભાનો છો? વુંપ્િલતભાું વભજાલો. 

18. How do we create orthographic drawings in various CAD softwares? 

પ્લપ્લધ CAD વોફ્ટલેવણભાું ઑથ્રોગ્રાક્રપક યેખાુંકનો કેલી યીતે ફનાલી ળકામ? 

19. Distinguish between solid modeling & surface modeling. 

ઘન ભોડેલરગ અન ેવ઩ાટી ભોડેલરગ લચ્ચે તપાલત આ઩ો. 

20. Give the applications of parametric modeling. 

઩ેયાભેક્રિક ભોડેલરગના ઉ઩મોગો આ઩ો. 

21. Enlist various constrain used for sketching in CREO and explain any one. 

CREO ભાું સ્કેલચગ ભાટે ઉ઩મોગભાું રેલાતા પ્લપ્લધ constrain ની માદી અન ેકોઈ઩ર્ એકનુું લર્ણન કયો. 

22. Why CREO & Inventor are called parametric software? 

ળા ભાટે CREO અને ઇન્જલેંટયને ઩યેાભેક્રિક વોફ્ટલેય કશેલામ છે? 

23. Where the model tree is located in an Inventor and writes its purpose. 

ઇન્જલેંટયભાું આલેર ભોડેર લૃિ ક્માું છે અન ેતનેો શેત ુરખો. 

24. Explain solid modeling in detail. 

પ્લગતલાય વોપ્રડ ભોડેલરગ વભજાલો. 

25. List out advance parametric CAD software. Explain any one. 

એડલાન્જવ ઩ેયાભેક્રિક CAD વૉફ્ટલેયની વૂપ્ચફદ્ધ કયો અને કોઈ઩ર્ એક વભજાલો. 

26. What are the features of wire frame modeling? 

લામય ફ્રેભ ભોડેલરગની વુપ્લધાઓ ળુું છે? 

27. Write procedure to sketch a given figure using any CAD software that you learnt. 

તભે ળીખેરા કોઈ઩ર્ CAD વૉફ્ટલેયનો ઉ઩મોગ કયીન ેઆ઩ેર ડ્રોઇંગ ને સ્કેચ કયલાની કામણલાશી રખો 

28. How FILLET Command are work in Inventor? 

કેલી યીતે ક્રપલ્ટ કભાન્જડ ઇન્જલેંટયભાું કાભ કય ેછે? 

29. Explain the difference between Parametric and Non Parametric modeling. 

઩ેયાભેક્રિક અન ેનોન ઩ેયાભેિીક ભોડલેરગ લચ્ચનેો તપાલત વભજાલો. 

30. What are the uses of AutoCAD and how it is helpful in making things simpler? 

ઑટોકેડના ઉ઩મોગો ળુું છે અને તે લસ્તુઓ વય઱ ફનાલલા ભાટ ેકેલી યીતે ભદદરૂ઩ ર્ામ છે? 

31. What is solid modeling? Explain in detail. 

વોપ્રડ ભોડેલરગ ળુું છે? પ્લગતલાય વભજાલે છે. 

32. Give difference between Parametric and Non Parametric modeling. 

઩ેયાભેક્રિક અન ેનોન ઩ેયાભેક્રિક ભોડરેીંગ લચ્ચનેો તપાલત આ઩ો. 

33. Write a short note on 3D modelling. 

3D ભોડેલરગ ઩ય ટૂુંકી નોંધ રખો. 

 



34. What are the important characteristics of feature based modelling? 

ક્રપચય આધાક્રયત ભોડેરીંગની ભશત્લની રાિપ્ર્કતા ળુું છે? 

35. What are the features of wire frame modelling? 

લામય ફ્રેભ ભોડેલરગની વુપ્લધાઓ ળુું છે? 

 

 

Unit - 4: Computer aided manufacturing  

 
1. Write difference between open loop system and close loop system. 

ઓ઩ન રૂ઩ પ્વસ્ટભ અને ફુંધ રૂ઩ પ્વસ્ટભ લચ્ચે તપાલત રખો. 

2. Write down the function of ATC in CNC machine. 

CNC ભળીનભાું ATCનુું કામણ રખો. 

3. Draw a neat sketch of point to point control system. 

           ઩ોઈન્જટ ટ ુ઩ોઈન્જટ કન્જિોર પ્વસ્ટભનો વુઘડ સ્કેચ દોયો. 

4. Write down the difference between NC, CNC and DNC machine. 

NC, CNC અને DNC ભળીન લચ્ચેનો તપાલત રખો. 

5. Explain any three features of CNC machine. 

CNC ભળીનની કોઈ઩ર્ ત્રર્ વુપ્લધાઓ વભજાલો. 

6. Give the classification of CNC machine. 

CNC ભળીનનુું લગીકયર્ આ઩ો. 

7. Enlist the application of NC and CNC machine. 

            NC અને CNC ભળીનની એપ્લરકેળનની માદી ફનાલો. 

8. Define CAM & give its applications. 

CAM વ્માખ્માપ્મત કયો અન ેતેના ઉ઩મોગો રખો. 

9. What is close loop system? Explain with neat sketch. 

ફુંધ રૂ઩ પ્વસ્ટભ ળુું છે? વુઘડ સ્કેચ વાર્ ેવભજાલો. 

10. Enlist various types of work holding devices are used in CNC machine. 

CNC ભળીનભાું ઉ઩મોગ ભાું રેલાતી પ્લપ્લધ પ્રકાયની લકણ શોલલ્ડગ ક્રડલાઇવની માદી આ઩ો. 

11. With block diagram, describe spindle drive used in CNC machine. 

બ્રોક ડામાગ્રાભ વાર્,ે CNC ભળીનભાું લા઩યલાભાું આલતી પ્સ્઩ન્જડર ડ્રાઇલનુું લર્ણન કયો. 

12. Explain any three uses of NC machine tools in detail. 

પ્લગતલાય NC ભળીન ટૂલ્વના ત્રર્ ઉ઩મોગો વભજાલો. 

13. Distinguish between NC & CNC machine. 

NC અન ેCNC ભળીન લચ્ચેનો તપાલત આ઩ો. 

14. Explain feed drive with block diagram in CNC machine. 

CNC ભળીનભાાં બ્રોક ડામાગ્રાભ વાથ ેપીડ ડર ાઇલ વભજાલો. 

15. What is DNC machine? 

DNC ભળીન ળુું છે? 

16. Draw the block diagram of CNC machine. 

CNC ભળીનની બ્રોક યેખાકૃપ્ત દોયો. 



17. Write a full form of PHIGS & DXF.  

PHIGS અન ેDXF નુું વું઩ૂર્ણ સ્લરૂ઩ રખો. 

18. Write any four advantages of CNC machine over NC machine. 

NC ભળીન ઉ઩ય CNC ભળીનનાું ચાય પામદાઓ રખો. 

19. Explain ATC with neat sketch also state its four advantages. 

વુઘડ સ્કેચ વાર્ે ATC વભજાલો અન ેતેના ચાય પામદાઓ ઩ર્ જર્ાલો. 

20. Explain point to point motion control system used in CNC machine with diagram. 

ડામાગ્રાભ વાર્ે CNC ભળીનભાું ઉ઩મોગભાું રેલામેર ઩ોઈન્જટ ટુ ઩ોઈન્જટ ભોળન કન્જિોર પ્વસ્ટભ વભજાલો. 

21. Draw and explain any one tool holding device used in CNC turning centre. 

CNC ટનીગું કને્જરભાું ઉ઩મોગભાું રેલાતા કોઈ઩ર્ એક ટુર શોલલ્ડગ ક્રડલાઇવ દોયો અન ેવભજાલો. 

22. What are the full forms of APC & ATC? 

APC & ATCના વું઩ૂર્ણ સ્લરૂ઩ો ળુું છે? 

23. Enlist main elements of CNC machine. 

CNC ભળીનના ભુખ્મ ઘટકો ની માદી ફનાલો. 

24. Define UMC. 

UMC વ્માખ્માપ્મત કયો. 

25. Write any three features of DNC machine with its block diagram. 

બ્રોક ડામાગ્રાભ વાર્ ેDNC ભળીનની કોઈ઩ર્ ત્રર્ વુપ્લધાઓ રખો. 

26. Name any two graphical standards use for CAD/CAM interface. 

CAD / CAM ઇન્જટયપેવ ભાટે ના કોઈ઩ર્ ફ ેગ્રાક્રપકર ધોયર્ો ના નાભ રખો. 

27. Define CNC machine and draw the block diagram of CNC machine. 

CNC ભળીન વ્માખ્માપ્મત કયો અને CNC ભળીનની બ્રોક યેખાકૃપ્ત દોયો. 

28. Explain open loop feedback control system used in CNC machine with suitable diagram. 

મોગ્મ યેખાકૃપ્ત વાર્ે CNC ભળીનભાું લ઩યાતા ઓ઩ન રૂ઩ પ્રપ્તવાદ પ્નમુંત્રર્ પ્વસ્ટભને વભજાલો. 

29. Enlist the types of CNC turning centre. 

CNC ટનીગું કને્જર ની રીસ્ટ આ઩ો. 

30. Define NC machine. 

NC ભળીન વ્માખ્માપ્મત કયો. 

31. Write any two applications of NC machine. 

NC ભળીનની કોઈ઩ર્ ફ ેએપ્લરકળેન્જવ રખો. 

32. How axis is configured in CNC turning centre? Draw the required sketch. 

CNC ટનીગું કને્જરભાું અિ કલેી યીતે ગોઠલલાભાું આલ ેછે? જરૂયી સ્કચે દોયો. 

33. Draw and explain any one work holding device used in CNC turning centre. 

CNC ટનીગું કને્જરભાું ઉ઩મોગભાું રેલાતા કોઈ઩ર્ એક લકણ શોલલ્ડગ ક્રડલાઇવ દોયો અન ેવભજાલો. 

34. Write disadvantages of NC machine. 

NC ભળીનના ગેયપામદા રખો. 

35. Explain APC with neat sketch also state its four advantages. 

વુઘડ સ્કેચ વાર્ે APC વભજાલો અન ેતેના ચાય પામદા ઩ર્ જર્ાલો. 

 

 



Unit - 5: CNC Part Programming  
 

1. List out any four ISO part programming G code. 

કોઈ઩ર્ ચાય ISO ઩ાટણ પ્રોગ્રાલભગ G કોડની માદી આ઩ો. 

2. Explain the ISO part programming code G42 with suitable example. 

મોગ્મ ઉદાશયણ વાથે ISO ઩ાર્ટ  પ્રોગ્રાપ્ભાંગ કોડ G42 વભજાલો. 

3. Explain work piece zero in brief. 

ર્ ાંકભાાં  work piece ળ ન્મ વભજાલો. 

4. Write down the difference between G02 and G03 code with neat sketch. 

વુઘડ સ્કેચ વાર્ે G02 અને G03 કોડ લચ્ચે તપાલત રખો. 

5. Explain the structure of part programming in CNC machine. 

CNC ભળીનભાાં ઩ાર્ટ  પ્રોગ્રાપ્ભાંગન ાં ભા઱ખ ાં વભજાલો. 

6. What is M code? Explain M05 and M30 code. 

M કોડ ળ ાં છે? M05 અન ેM30 કોડને વભજાલો. 

7. Explain the macro in CNC part programming in detail. 

CNC ઩ાર્ટ  પ્રોગ્રાપ્ભાંગ ભાાં ભકે્રો પ્લગતલાય વભજાલો. 

8. What is machine zero in reference with CNC machine? 

CNC ભળીન વાથ ેવાંદબટભાાં ભળીન ળ ન્મ ળ ાં છે? 

9. Write meaning of any two ISO part programming M code used for CNC turning / milling. 

CNC ર્પ્નટગાં / ભીપ્રાંગ ભારે્ લ઩યાતા કોઈ઩ણ ફે ISO ઩ાર્ટ  પ્રોગ્રાપ્ભાંગ M કોડનો અથટ રખો. 

10. Write any two modal and two Non-modal commands used in CNC part programming. 

CNC ઩ાર્ટ  પ્રોગ્રાપ્ભાંગભાાં લ઩યાતા ફે ભોડર અન ેફે નોન-ભોડર આદેળો રખો. 

11. Show and explain the programming format and structure of CNC part program. 

પ્રોગ્રાપ્ભાંગ ફાંધાયણ અન ેCNC ઩ાર્ટ  પ્રોગ્રાપ્ભાંગન ાં ભા઱ખ ાં ફતાલો અન ેવભજાલો. 

12. Write meaning of any four ISO part programming G code used for CNC turning/ milling. 

CNC ર્પ્નટગાં / પ્ભપ્રાંગ ભારે્ ઉ઩મોગભાાં રેલામેર કોઈ઩ણ ચાય ISO ઩ાર્ટ  પ્રોગ્રાપ્ભાંગ G કોડનો અથટ 

રખો. 

13. Prepare CNC turning part programming using G code & M code with ISO format of a 

given figure. 

આ઩ેર આકૃપ્તના ISO પોભરે્ વાથ ેG કોડ અને M કોડનો ઉ઩મોગ કયીને CNC ર્પ્નટગાં ઩ાર્ટ  પ્રોગ્રાભ 

તૈમાય કયો. 

 



14. Explain the ISO part programming code G42 & G43 code with suitable example. 

           મોગ્મ ઉદાશયર્ વાર્ે ISO ઩ાર્ટ  પ્રોગ્રાપ્ભાંગ કોડ G42 અન ેG43 કોડન ેવભજાલો. 

15. Explain the ISO part programming code G00 with suitable example. 

મોગ્મ ઉદાશયણ વાથે ISO ઩ાર્ટ  પ્રોગ્રાપ્ભાંગ કોડ G00 વભજાલો. 

16. Write meaning of any two ISO part programming G code used for CNC turning / milling. 

CNC ર્પ્નટગાં / પ્ભપ્રાંગ ભારે્ ઉ઩મોગભાાં રેલામેર કોઈ઩ણ ફે ISO ઩ાર્ટ  પ્રોગ્રાપ્ભાંગ G કોડનો અથટ રખો. 

17. What is work piece zero in reference with CNC machine? 

CNC ભળીન વાથ ેવાંદબટભાાં work piece ળ ન્મ ળ ાં છે? 

18. Write and explain any two canned cycle G code used for CNC programming. 

CNC પ્રોગ્રાપ્ભાંગ ભારે્ ઉ઩મોગભાાં રેલામેરી કોઈ઩ણ ફે કેન્ડ ચક્ર ના G કોડ રખો અને વભજાલો. 

19. Prepare CNC turning part programming using G code & M code with ISO format using 5 

do loop of a given figure. 

આ઩ેર આાંકડાનો 5 ડ  ર ઩નો ઉ઩મોગ કયીન ેISO પોભરે્ વાથ ેG કોડ અને M કોડનો ઉ઩મોગ કયીન ે

CNC ર્પ્નટગાં ઩ાર્ટ  પ્રોગ્રાભ તૈમાય કયો. 

 
20. Enlist the types of tool compensations given during CNC part programming and explain 

any one. 

CNC ઩ાર્ટ  પ્રોગ્રાપ્ભાંગ દયપ્ભમાન આ઩ેર tool compensations નાાં પ્રકાયોની વ પ્ચ ભે઱લલો અન ેકોઈ 

઩ણ એકન ેવભજાલો. 

21. Explain the ISO part programming code G02 & G03 code with suitable example. 

મોગ્મ ઉદાશયણ વાથે ISO ઩ાર્ટ  પ્રોગ્રાપ્ભાંગ કોડ G02 અન ેG03 કોડને વભજાલો. 

22. Explain the ISO part programming code G01 with suitable example. 

મોગ્મ ઉદાશયણ વાથે ISO ઩ાર્ટ  પ્રોગ્રાપ્ભાંગ કોડ G01 વભજાલો. 

23. Define Modal command and Non-modal command used in CNC part programming. 

CNC ઩ાર્ટ  પ્રોગ્રાપ્ભાંગભાાં ઉ઩મોગભાાં રેલાતા ભોડર કભાન્ડ અને નોન-ભોડર આદેળ વ્માખ્માપ્મત કયો. 

24. Explain the ISO part programming code G02 with suitable example. 

           મોગ્મ ઉદાશયર્ વાર્ે ISO ઩ાર્ટ  પ્રોગ્રાપ્ભાંગ કોડ G02 વભજાલો. 

25. Prepare CNC turning part programming using G code & M code with ISO format for the 

given part drawing using circular interpolation. 

CNC ર્પ્નટગાં ઩ાર્ટ  પ્રોગ્રાપ્ભાંગનો ઉ઩મોગ કયીન ેઆ઩ેર ઩ાર્ટ  ભારે્ ISO પોભેર્ વાથે G કોડ અને M 

કોડનો ઉ઩મોગ કયીને ઩ાર્ટ  પ્રોગ્રાભ તૈમાય કયો. 



 
26. Prepare CNC concave turning part programming using G code & M code with ISO 

format for the given part drawing using circular interpolation. 

વેર્ક્ ટરય ઇાં ર્઩ોરેવન દ્વાયા આ઩ેર ઩ાર્ટ  ભારે્ ISO પોભેર્ વાથ ેG કોડ અને M કોડનો ઉ઩મોગ કયીન ે

CNC કોનકેલ ર્પ્નટગાં ઩ાર્ટ  પ્રોગ્રાભ તૈમાય કયો. 

 
27. Write meaning of any four ISO part programming M code used for CNC turning/ milling. 

CNC ર્પ્નટગાં / પ્ભપ્રાંગ ભારે્ ઉ઩મોગભાાં રેલામેર કોઈ઩ણ ચાય ISO ઩ાર્ટ  પ્રોગ્રાપ્ભાંગ M કોડનો અથટ 

રખો. 

28. Prepare CNC part programming for thread cutting canned cycle using G code & M code 

with ISO format for the given part drawing. 

આ઩ેર બાગ પ્ચત્ર ભારે્ ISO પોભેર્ વાથ ેG કોડ અન ેM કોડનો ઉ઩મોગ કયીને થે્રડ કપ્ર્ાંગ કેન્ડ ચક્ર ભારે્ 

CNC ઩ાર્ટ  પ્રોગ્રાપ્ભાંગ તૈમાય કયો. 

 
 



29. Show the programming format and structure of CNC part programme. 

CNC ઩ાર્ટ  પ્રોગ્રાપ્ભાંગ ન ાં ફાંધાયણ અન ેભા઱ખ ાં ફતાલો. 

30. Explain the ISO part programming code G41 with suitable example. 

મોગ્મ ઉદાશયણ વાથે ISO ઩ાર્ટ  પ્રોગ્રાપ્ભાંગ કોડ G41 વભજાલો. 

31. Explain the ISO part programming code M02 with suitable example. 

મોગ્મ ઉદાશયણ વાથે ISO ઩ાર્ટ  પ્રોગ્રાપ્ભાંગ કોડ M02 વભજાલો. 

32. Explain peck drilling cycle with suitable example. 

મોગ્મ ઉદાશયણ વાથે ઩ેક પ્ડર પ્રાંગ ચક્ર વભજાલો. 

33. What is macro programming in CNC? Explain in brief. 

CNCભાાં ભકે્રો પ્રોગ્રાપ્ભાંગ ળ ાં છે? વાંપ્િપ્તભાાં વભજાલો. 

34. What is M code? List out the various M code. 

M કોડ ળ ાં છે? પ્લપ્લધ M કોડને વ પ્ચફદ્ધ કયો. 

35. Differentiate between G41 and G42 code for CNC programming. 

CNC પ્રોગ્રાપ્ભાંગ ભારે્ G41 અન ેG42 કોડ લચ્ચ ેતપાલત. 

 

 

Unit - 6: Recent trends in CAD/CAM  
 

1. Which component of robot is used to pick objects? 

ઑબ્જકે્ટ્વને ઩વાંદ કયલા ભારે્ યોફોર્નો કમો કમ્઩ોનન્ર્ લ઩યામ છે? 

2. What is data integrity? 

ડેટા ઈન્જટીગ્રીટી ળુું છે? 

3. What are electro mechanical devices uses in robotics? 

યોફોક્રટક્વભાું લ઩યાતા ઇરેક્િો ભેકપે્નકર ઉ઩કયર્ો કમા છે? 

4. What are the features of FMS? 

FMSની પ્લળ઴ેતાઓ ળુું છે? 

5. Draw the block diagram of Computer Integrated Manufacturing and explain in detail. 

કમ્લમુટય ઈપ્ન્જટગ્રટેેડ ઉત્઩ાદનની બ્રોક યેખાકૃપ્ત દોયો અન ેપ્લગતલાય વભજાલો. 

6. Draw a neat sketch of robot and enlist key components of it. 

યોફોટનો વુઘડ સ્કેચ દોયો અને તનેા ભુખ્મ ઘટકોની માદી ફનાલો. 

7. Write the applications of Adaptive Control. 

એડલટીલ પ્નમુંત્રર્ના ઉ઩મોગો રખો. 

8. How do robots manipulate objects? 

કેલી યીતે યોફોટ્વ લસ્તુઓન ેભનેીલમુરેટ કયી ળક?ે 

9. What do you mean by Adaptive Control? 

એડલટીલ પ્નમુંત્રર્ નો અર્ણ ળુું છે? 

10. What do you mean by FMS? 

FMS નો અર્ણ ળુું છે? 

11. What are the power sources for a robotic system? 

યોફોક્રટક પ્વસ્ટભ ભાટ ે઩ાલય સ્રોતો ળુું છે? 

 



12. What are the features of FMS? 

FMSની પ્લળ઴ેતાઓ ળ ાં છે? 

13. What are the areas that are covered by CIM? 

CIM દ્લાયા આલયી રલેામેરા કમા પ્લસ્તાયો છે? 

14. Explain Mechanical gripper in detail. 

પ્લગતલાય માુંપ્ત્રક gripper વભજાલો. 

15. What is DNC? 

DNC ળુું છે? 

16. What do you mean by process control? 

પ્રક્રિમા પ્નમુંત્રર્ નો અર્ણ ળુું છે? 

17. Explain actuators. 

Actuators વભજાલો. 

18. What do you mean by Flexible Manufacturing System explain with the help of block 

diagram? 

ફ્રેપ્ક્ટવફર ભેન્મ પેકચપ્યાંગ પ્વસ્ર્ભનો અથટ ળ ાં છે? બ્રોક ડામાગ્રાભની ભદદથી વભજાલો. 

19. Write the applications of Adaptive Control. 

એડલટીલ પ્નમુંત્રર્ના ઉ઩મોગો રખો. 

20. Enlist different types of robots as per its application. 

એપ્લરકેળન ભ જફ પ્લપ્લધ પ્રકાયના યોફો્વ ની માદી ફનાલો. 

21. Write the advantages and disadvantages of CIM. 

CIM ના પામદા અને ગેયપામદા રખો. 

22. Write different functions of a robot. 

યોફોટના પ્લપ્લધ કામો રખો. 

23. What is data integrity? 

ડેટા ઈન્જટીપ્ગ્રટી ળુું છે? 

24. What is the use of controllers in CIM? 

CIM ભાું પ્નમુંત્રકોનો ઉ઩મોગ ળુું છે? 

25. Draw the block diagram of Computer Integrated Manufacturing. 

કમ્લમ ર્ય ઈપ્ન્ર્ગ્રરેે્ડ ઉત્઩ાદનની બ્રોક યખેાકૃપ્ત દોયો. 

26. Write the names of hardware and software elements of FMS. 

FMSના શાડટલયે અન ેવોફ્ર્લયે ઘર્કોના નાભો રખો. 

27. What do you mean by Direct Numerical Control? Explain in detail. 

ડામયેક્ટ ન્જમુભેક્રયકર કુંિોરનો અર્ણ ળુું છે? પ્લગતલાય વભજાલો. 

28. What are the industrial applications of robot? 

યોફોર્ની ઔદ્યોપ્ગક એપ્લરકેળન્વ ળ ાં છે? 

29. Define sensor. 

વેન્વય વ્માખ્માપ્મત કયો 

30. Give any two classifications of Adaptive Control Techniques. 

એડલર્ીલ કન્ર્ર ોર ઩ઘ્ઘપ્તના કોઈ઩ણ ફે લગીકયણ આ઩ો. 

31. How robotics has made life simpler? 

કેલી યીતે યોફોપ્ર્ક્ટવ જીલન વય઱ ફનાલી ળકે? 



32. Draw the block diagram of Computer Integrated Manufacturing. 

            કમ્લમુટય ઈપ્ન્જટગ્રેટેડ ઉત્઩ાદનની બ્રોક યખેાકૃપ્ત દોયો. 

33. Why FMS is useful for industries? 

ળા ભારે્ FMS ઉદ્યોગો ભારે્ ઉ઩મોગી છે? 

34. What is degree of freedom in robot? Explain in brief. 

યોફોર્ભાાં પ્ડગ્રી ઓપ ફ્રીડભ ળ ાં છે? વાંપ્િપ્તભાાં વભજાલો. 

35. Write the names of hardware and software elements of FMS. 

FMS ના શાડટલેય અને વોફ્ર્લેય ઘર્કોના નાભો રખો. 

 

 

 

 


